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»MAZOSIOS ORO GYNYBOS SISTEMOS (MOGS) ISVYSTYMAS*
TECHNINE UZDUOTIS

I. BENDROJI DALIS

1. Valstybés uzsakymu siekiama sukurti nacionalinj pajéguma — mazosios oro gynybos sluoksnio
sistemg (toliau — MOGS).

2. Valstybés uzsakymu kuriamo produkto siekiamybé — Lietuvoje sukurta ir pagaminta MOGS,
skirta papildyti esamg LK oro erdvés steb¢jimo ir kontrolés sistemos (toliau — OESKS) kuriamg atpazintg
oro paveiksla (toliau — AOP) ir formuoti vientisg objekty, skrendanciy zemuose oro erdvés auksciuose,
aptikima, apjungiant oro erdvés objekty aptikimo, identifikavimo ir sekimo duomenis visoje Lietuvos
Respublikos teritorijoje ir oro erdvéje bei uz Lietuvos Respublikos riby tiek, kiek tokius duomenis teikia
integruoti nacionaliniai, sajungininky ar kiti autorizuoti sensoriai ir duomeny Saltiniai, integruojant
skirtingy tipy sensoriy duomenis j vieningg ekosistema; duomenis, su minimalia delsa, perduoti AOP
kiirimui, pagerinti kariniy vienety ir kity valstybiniy institucijy bei LR gyventojy iSankstinj perspéjima
apie grésmes 1§ oro bei uztikrinti greitg ir efektyvy reagavimg bei grésmeés neutralizavimg.

3. Geografine MOGS architektiira negali biiti techniSkai apribota Lietuvos Respublikos valstybés
sSiena.

4. MOGS operacinis efektyvumas apibréziamas nuo sensoriaus duomeny gavimo iki patvirtintos
atZymos, jos sekimo, identifikavimo / klasifikavimo ir grésmés vertinimo, sprendimo perdavimo
efektoriui ir jo inicijavimo. Siekiamas rezultatas, kad sistema uZztikrina laike iSmatuojamy galimy
operaciniy scenarijy jgyvendinimg pagal nustatytus operacinius kriterijus (laika iki patvirtintos atZymos
ir jos judéjimo trajektorijos sudarymo, prognozuojamos judéjimo trajektorijos sudaryma, trajektorijos
atsinaujinimg laike bei sprendimo perdavimo efektoriams bei jy inicijavimo trukmg).

5. Sioje techninéje uzduotyje nustatomi MOGS duomeny perdavimo ir duomeny apdorojimo
platformoms keliami sukiirimo, i§vystymo ir jdiegimo reikalavimai. Si techniné uzduotis apibrézia
MOGS vystyma, kurios technologinis branduolys turi uztikrinti skirtingy tipy sensoriy integravima,
duomeny surinkima, perdavima, sinchronizavima, koreliavima ir suliejima, oro erdvés objekty aptikima,
sekima, identifikavima / klasifikavima, grésmeés vertinimg ir perdavimg OESKS, duomeny sanitavimg ir
sprendimo perdavima efektoriams bei jy inicijavima.

6. Sioje techningje uzduotyje reikalavimai nekeliami apdoroty duomeny integravimo platformai,
duomeny sanitavimo ir duomeny atvaizdavimo platformoms d¢l realiai egzistuojanciy techniniy
sprendiniy / produkty. Apdoroty duomeny integravimo platforma yra LK naudojama techniné jranga
vienpusiam duomeny perdavimui ir galima jsigyti pagal galiojancias technines specifikacijas. Duomeny
sanitavimo platforma yra NATO praktikoje naudojamas Air Situation Data Exchange Gateway (NCIA
paslauga Nr. APP(052) yra sertifikuota bei naudojama NATO valstybiy kaip patikimas btidas atpazinto
oro paveikslo sanitavimui iki NEJ[SLAPTINTA / NATO UNCLASSIFIED. Duomeny atvaizdavimo
platforma privalo palaikyti standartizuotus duomeny mainy protokolus, uZtikrinancius visapusiSka
sgveikumg ir duomeny eksportg j vadovavimo ir valdymo (toliau — V2) sistemas, jskaitant SitaWare,
TAK (angl. ,,Tactical assault kit)*, kartu i§laikant galimybe¢ naudoti alternatyvias V2 sistemas. Taip pat



privaloma uztikrinti kryzminj suderinamuma (angl. cross-platform compatibility) ir korektiska duomeny
vizualizavimg ,,Windows*, ,,Android* ir ,,iOS* operacinése sistemose, naudojant stacionariuosius ir
nesiojamuosius kompiuterius bei mobiliuosius galinius jrenginius, jskaitant iSmaniuosius telefonus bei
plansetinius kompiuterius®.

7. MOGS privalo gebéti veikti kaip savarankiska vadovavimo ir valdymo sistema
NEISLAPTINTOIJE aplinkoje, uZztikrinanti vientisg procesg nuo sensoriaus duomeny gavimo iki oro
erdvés objekto aptikimo, patvirtintos atZymos sudarymo, sekimo, identifikavimo / klasifikavimo ir
grésmeés vertinimo, integruoti efektorius ir jgyvendinti procesg nuo sensoriaus iki efektoriaus (angl.
Sensor-to-Effector / Sensor-to-Shooter).

8. Dalyvis privalo jsipareigoti iSvystyti, idiegti duomeny perdavimo ir duomeny apdorojimo
platformas bei visas 5 (duomeny perdavimo, duomeny apdorojimo, apdoroty duomeny integravimo,
duomeny sanitavimo, duomeny atvaizdavimo) platformas integruoti j bendra sistema uztikrindamas jos
vientisuma, sgveikuma ir tinkamg veikima.

9. MOGS ijteisinimo ir akreditavimo procesai yra Uzsakovo atsakomybe.

10. MOGS turi buti skirta nejslaptintos informacijos, taip pat informacijos, kuri pazyméta
NEISLAPTINTA /NATO UNCLASSIFIED/LIMITE Zymomis, apdorojimui ir saugojimui.

Il. TECHNINIAI PARAMETRAI

11. Bendrigji reikalavimai MOGS:

11.1. Atsparumas kibernetinéms grésméms: architektiiriniu ir programiniu lygmeniu sistemai turi
buti pritaikyti Nulinio pasitikéjimo architektiros (angl. Zero Trust Architecture) ir Duomenimis
grindZiama saugumo (angl. Data centric security) principai. Kiekviena uzklausa, prieiga ar duomeny
paketas turi buti autentifikuojami ir autorizuojami nepriklausomai nuo jy kilmés vietos tinkle;

11.2. Duomeny konfidencialumas (angl. Confidentiality): visi sensoriy identifikuojantys
duomenys ir sensoriy duomenys turi biiti Sifruojami ne Zemesnés kaip TLS 1.2 versijos protokolu,
palaikant TLS 1.3 versija, ir ne silpnesniu nei AES-256 klasés algoritmu;

11.3. Duomeny vientisumas ir tikrumas (angl. Integrity): visi duomenys patenkantys j sistema turi
biiti apsaugoti nuo duomeny modifikavimo ir klastojimo, turi biiti galimybé patikrinti visy duomeny
pakety, perduodamy j platforma ir joje apdorojamy, tikruma ir juos identifikuoti naudojant skaitmeninius
paraSus bei ne silpnesn¢ nei SHA-256 maisos (angl. Hash value) funkcija, o duomeny klasifikavimo
metaduomeny ri§img ir vientisuma uztikrinant pagal STANAG 4774/4778,;

11.4. Duomeny pasiekiamumas (angl. Availability): sistemos programiné ir techniné architektiira
turi uztikrinti funkcionavima (24/7/365 rezimu) su pasiekiamumo rodikliu ne mazesniu kaip 99,9%.
Dalyvis privalo jgyvendinti sistemos avarinio atkiirimo (angl. Disaster Recovery) sprendimag

11.5. Daugiapakopis autentifikavimas: prieiga prie visy sistemoje esanc¢iy duomeny turi buti
apsaugota daugiapakopiu (ne maziau 2 faktoriy) autentifikavimu;

11.6. Duomeny perdavimo vélavimas (angl. Low Latency) ir operacinis tempas (angl. Operational
Tempo): duomeny perdavimas ir apdorojimas sistemos viduje ir tarp platformy uztikrinti objekto
aptikimo — patvirtintos atzymos — sekimo — identifikavimo / klasifikavimo — grésmés vertinimo —
sprendimo priémimo — Stivio atlikimo laiko langa, uztikrinant nuo sensoriaus iki efektoriaus procesa:

11.6.1. Duomeny pralaidumas intensyviomis sglygomis: sistema privalo islaikyti nustatytus
vélavimo rodiklius, kai vienu metu apdorojama, koreliuojama ir sprendimams priimti pateikiama ne
maziau kaip 1000 aktyviy objekty;

11.6.2. Sprendimo perdavimo efektoriams trukmé (Sensor-to-Shooter laikas): Architektarinis
pasirengimas sprendimo perdavimui efektoriams (angl. Sensor-to-Shooter / Sensor-to-Effector): turi bati



sukurti ir dokumentuoti standartizuoti integravimo principai bei sasajos, leidzianc¢ios prijungti efektorius
nekeiCiant pagrindinés sistemos architektiiros. Integravus efektorius, bendra sistemos vélavimo trukmé
nuo patvirtintos atZymos sudarymo iki sprendimo priémimo / naikinimo komandos perdavimo efektoriui
turi nevirsyti 2 sekundziy;

11.6.3. Atzymos (trajektorijos) atsinaujinimo laikas: galutinio vartotojo sgsajoje (duomeny
atvaizdavimo platformoje) atvaizduojamos objekto padéties senumas nuo duomeny gavimo i§ sensoriaus
momento neturi virSyti 2 sekundziy.

11.7. Duomeny perdavimo biidai: sistema turi palaikyti skirtingus duomeny perdavimo biidus
(Ethernet, 4G/5G, palydovinis rySys, taktinis radijo rySys), automatiSkai pasirinkti tinkamiausia
perdavimo buda pagal konfigiiruojamg kriterijy rinkinj (pralaiduma, delsg ir rySio patikimumg);

11.8. Ivykiy (angl. Log) valdymas: sistema turi uztikrinti centralizuotg jvykiy kaupimag, saugojima
ir analizg;

11.9. Platforma turi palaikyti atnaujinimy ir konfigiiracijos pakeitimy diegima be veiklos
sustabdymo, naudojant nuolatinés integracijos ir nuolatinio diegimo principus.

11.10. MOGS turi palaikyti centralizuotai valdomg geografinj suskirstymg j operacinius rajonus.
Uzsakovo nustatytam centrinio valdymo subjektui turi buti sudaryta galimybe kurti, keisti ir panaikinti
operacinius rajonus, nustatyti jy geografines ribas, priskirti jiems sensorius, naudotojus ir vadovavimo
elementus bei konfigtiruoti duomeny prieinamumo ir valdymo teises.

11.11. Centrinis sistemos valdymo lygmuo turi matyti bendra visy operaciniy rajony oro
situacijos vaizda, o operacinio rajono vadovavimo elementui pagal suteiktas teises turi biiti automatiskai
perduodami jo rajonui aktualiis objekty, grésmiy ir sensoriy duomenys.

11.12. Objektui judant tarp operaciniy rajony sistema turi uztikrinti nenutriikstama sekima ir
informacijos perdavimg tarp atitinkamy vadovavimo elementy, neprarandant objekto sisteminio
identifikatoriaus, sekimo istorijos, klasifikacijos, grésmeés vertinimo ir kity su objektu susijusiy duomeny.

11.13. MOGS architektiiroje turi biiti numatytas standartizuotas efektoriy integravimo sluoksnis
(angl. Effector Adapter Layer / Effector Integration Layer), integruoti skirtingy tipy, skirtingy gamintojy
ir skirtingo veikimo principo efektorius, jskaitant automatizuotai paleidziamus bepiloCius peréméjus,
nekeiCiant pagrindinés sistemos architektiros ir duomeny modelio. MOGS architektiiroje ir
licencijavime neturi biiti nustatyto fiksuoto maksimalaus integruojamy efektoriy skaiciaus.

11.14. MOGS architektiiroje turi biiti numatytas centralizuotas efektoriy registras, kuriame
kiekvienam efektoriui suteikiamas unikalus identifikatorius ir pagal technines galimybes tvarkoma
informacija apie efektoriaus tipg, geografing padétj, priklausomybe, parengties ir rySio biiseng, veikimo
/ efekto nuotolj, galimy neutralizuoti objekty kategorijas, naudojimo apribojimus, turimg pajégumg ir
priskyrimg operaciniam rajonuli.

11.15. MOGS turi gebéti susieti aptiktg ir sekamg oro grésme¢ su vienu ar keliais situacijoje
prieinamais efektoriais ir pateikti autorizuotam operatoriui rekomenduojamg efektoriy arba efektoriy
rinkinj, jvertinant objekto pozicija ir prognozuojamg trajektorija, grésmés lygj, objekto tipa, efektoriaus
vieta, parengt], veikimo zong, techninj tinkamumg konkre€iam taikiniui, operacinio rajono ribas ir
nustatytas valdymo teises.

11.16. MOGS turi palaikyti konfigliruojamus automatizavimo lygius: informacijos pateikima
operatoriui; automatinj objekto klasifikavimag ir rekomenduojamo veiksmo pateikima; konkretaus
efektoriaus rekomendavima, kai veiksmas inicijuojamas operatoriaus patvirtinimu; ir, kai tai leidzia
Uzsakovo nustatytos autorizavimo taisyklés, automatizuota autorizuoto efektoriaus inicijavimg. Visi
sistemos ir operatoriy sprendimai bei veiksmai turi biiti registruojami ir audituojami.

12. Reikalavimai duomeny perdavimo platformai:



12.1. Platforma turi bati atviros architektiiros (angl. Open Architecture) moduling, ple¢iama ir
diegiama valdomoje infrastruktiiroje, iSlaikant galimybe¢ veikti be privalomos priklausomybés nuo
vieSojo interneto, iSoriniy debesijos valdymo ar programingés jrangos kaip paslaugos sprendimy;

12.2. Duomeny perdavimas turi buti vykdomas asinchroniniu publikavimo—prenumeravimo
(angl. Publish/Subscribe) principu, leidzianciu tg pati duomeny srautg perduoti keliems autorizuotiems
gavéjams ir testi perdavimg po laikino rySio sutrikimo bei mazo vélavimo (angl. Low Latency)
salygomis;

12.3. Platforma turi uztikrinti naudotojy, jrenginiy ir paslaugy autentifikavima, prieigos teisiy
valdyma, perduodamy ir saugomy duomeny Sifravimg bei duomeny klasifikavimo metaduomeny
naudojima pagal STANAG 4774, STANAG 4778 ir ACP-240 reikalavimus arba jy aktualias redakcijas;

12.4. Platformos komponentai turi veikti auksto prieinamumo rezimu (angl. High Availability,
HA), neturéti vieno gedimo tasko (angl. Single Point of Failure). Sutrikus mazgui ar rysio kanalui turi
buti vykdomas automatinis persijungimas (angl. Failover);

12.5. Duomeny bazés komponentas:

12.5.1. Komponentas turi saugoti virtualaus tinklo konfigiiracija, tinklo objektus, prieigos
taisykles, komponenty biisenos informacijg ir sertifikaty metaduomenis;

12.5.2. Duomeny bazé turi veikti ne maziau kaip dviejuose mazguose, naudoti sinchroninj arba
patvirtinty duomeny neprarandantj replikavimo mechanizmg ir automatinj persijungima aktyviu / aktyviu
(angl. Active/Active) arba aktyviu / pasyviu (angl. Active/Passive) rezimu;

12.5.3. Duomeny bazés rysiai ir laikmenoje saugomi duomenys turi biiti Sifruojami, o duomenys
bei schema — eksportuojami dokumentuotu formatu.

12.6. Vidinés vardy sistemos (angl. Domain Name System, DNS) komponentas:

12.6.1. Komponentas turi aptarnauti platformos vidines vardy zonas ir uztikrinti sensoriy,
serveriy, marsrutizatoriy bei surinkimo punkty vardy i8riSima;

12.6.2. DNS paslauga turi veikti ne maziau kaip dviejuose egzemplioriuose, palaikyti zony
replikavimag ir tgsti darbg be priklausomybés nuo viesyjy DNS paslaugy;

12.6.3. Zony ir jraSy valdymui turi biiti pateikta grafiné administravimo sgsaja ir dokumentuota
taikomyjy programy sasaja (angl. Application Programming Interface, API).

12.7. Saugaus virtualaus tinklo (angl. Virtual Private Network, VPN) komponentas:

12.7.1. Komponentas turi sujungti sensorius, platformos paslaugas ir duomeny surinkimo
punktus i valdoma Sifruota virtualy tinkla;

12.7.2. Turi buti uztikrinamas Sifravimas nuo galo iki galo (angl. End-to-End Encryption);

12.7.3. Komponentas turi centralizuotai valdyti jrenginiy ir naudotojy registravima,
autentifikavima bei prieigos taisykles ir turéti grafing administravimo sasaja, API bei veiksmy audita.

12.8. Sertifikaty centro (angl. Certification Authority, CA) komponentas:

12.8.1. Komponentas turi iSduoti ir wvaldyti X.509 skaitmeninius sertifikatus platformos
naudotojams, jrenginiams, paslaugoms ir duomeny perdavimo mazgams;

12.8.2. Turi buti palaikomas visas sertifikaty gyvavimo ciklas: iSdavimas, atnaujinimas,
sustabdymas, atSaukimas ir biisenos tikrinimas, naudojant sertifikaty atSaukimo sarasus arba realaus
laiko biisenos tikrinima;

12.8.3. Sertifikaty centro privatis raktai turi buiti apsaugoti aparatiniame saugos modulyje (angl.
Hardware Security Module, HSM) arba lygiaverciu budu; turi biiti palaikomas automatizuotas sertifikaty
iSdavimas, administratoriy teisiy atskyrimas ir veiksmy auditas.

12.9. Publikavimo—prenumeravimo duomeny perdavimo komponentas:

12.9.1. Komponentas turi paskirstytu biidu ir mazu vélavimu perduoti duomenis vienam arba
keliems prenumeratoriams, o duomeny siuntéjas neturi buti tiesiogiai priklausomas nuo konkretaus
gavéjo;



12.9.2. Nutriukus rySiui, duomenys turi biiti laikinai kaupiami ir automatiskai perduodami rysiui
atsikiirus; turi biiti galima valdyti duomeny srauty prioritetg, buferj, saugojimo terming ir pakartotinj
perdavima;

12.10. Platforma turi naudoti sertifikatais pagrjstg abipusj autentifikavima, turéti administravimo
ir integravimo sgsajas, o visi platformos komponentai turi biiti techniskai suderinami su Zenoh ir NetBird
produktais.

12.11. Perdavimo platforma turi wuztikrinti bendra laiko baze¢ (laiko sinchronizavima)
daugiasensorei koreliacijai ir sagveikg su galiojanciais NATO standartais pagal integruojamy sensoriy
tipus bei sajungininky sasajas;

12.12. Platforma turi turéti duomeny saugykla, veikiancig pagal duomeny ezero (angl. Data Lake)
principus, skirtg struktirizuoty, pusiau struktiirizuoty ir nestruktiirizuoty duomeny kaupimui bei
saugojimui;

12.13. Platforma turi palaikyti heterogeniniy sensoriy integravima per standartizuota sensoriy
adaptavimo sluoksnj (angl. Sensor Adapter Layer), uztikrinant] naujy sensoriy prijungimg nekeiciant
pagrindinés sistemos logikos. Sistemos architektiiroje, duomeny modelyje ir programinés jrangos
licencijavime neturi biiti nustatyto fiksuoto maksimalaus integruojamy sensoriy skaiciaus; sensoriy
skaiCius turi buti pleciamas horizontaliai, didinant reikalingus skai¢iavimo, duomeny perdavimo ir
saugojimo iSteklius, nekeiciant pagrindinés sistemos architekttiros:

12.13.1. Platforma turi palaikyti skirtingy fizikiniy veikimo principy, skirtingy tipy ir skirtingy
gamintojy sensorius, jskaitant, bet neapsiribojant, radiolokacinius, radijo daznio / elektroninés
zvalgybos, akustinius, elektrooptinius, infraraudonyjy spinduliy, vaizdo kamery, pasyvius bei kitus oro
erdvés stebéjimo duomeny Saltinius.

12.13.2. Naujo tipo sensoriaus integravimas turi biiti atlickamas sukuriant arba konfigtiruojant
atitinkama sensoriaus adapterj, nekeiciant kity jau integruoty sensoriy veikimo ir pagrindinés duomeny
apdorojimo platformos programinés logikos.

12.13.3. Sistema turi turéti centralizuota sensoriy registra, kuriame kiekvienam sensoriui
suteikiamas unikalus identifikatorius ir pagal technines galimybes saugoma bei atnaujinama informacija
apie sensoriaus tipg, geografing padétj, priklausomybe, biiseng, pasiekiamuma, steb&jimo / aptikimo
zong, duomeny patikimumo rodiklius, ry$io bliseng ir priskyrima operaciniam rajonui.

12.14. Platforma turi uztikrinti sgveikg su galiojanciais NATO standartais pagal integruojamy
sensoriy tipus bei sudaryti galimybe integruoti kosminiy sistemy perduodamus duomenis.

13. Duomeny apdorojimo platformai:

13.1. Platforma turi uztikrinti duomeny apdorojimo ir valdymo funkcionaluma, jskaitant duomeny
tvarkymg, transformavimg, duomeny saugos uztikrinimg bei duomeny ir rezultaty paémimg bei
perdavima kitoms informacinéms sistemoms, palaikydama tiek paketinj, tiek srautinj apdorojimg ir
struktiirizuotus, pusiau struktiirizuotus bei nestruktiirizuotus duomenis;

13.2. Platforma turi uztikrinti duomeny analizés ir vizualizavimo funkcijas, sudarancias galimybe
naudotojams analizuoti duomenis, gauti aktualig informacijg ir priimti duomenimis pagrjstus sprendimus
realiuoju laiku;

13.3. Platforma turi gebéti vykdyti maSininio mokymosi algoritmus, kaupti operatoriy patvirtintus,
pakeistus ar atmestus objekty klasifikavimo ir grésmés vertinimo sprendimus kaip mokymui tinkamus
duomenis ir sudaryti galimybe Siuos duomenis naudoti kontroliuojamam klasifikavimo bei grésmés
vertinimo modeliy mokymui ir tobulinimui. Masininio mokymosi modeliy mokymas, keitimas ir
diegimas turi biiti valdomas, audituojamas ir versijuojamas, islaikant galimybe atkurti ankstesng modelio
versija;

13.4. Platforma turi buti horizontaliai ir (ar) vertikaliai ple¢iama, iSlaikant nustatytus naSumo

parametrus didéjant objekty, sensoriy, naudotojy, duomeny Saltiniy ir operaciniy rajony skaiciui.



Sistemos architektiiroje ir licencijavimo modelyje neturi biiti nustatyto fiksuoto maksimalaus
integruojamy sensoriy skaiciaus, o architektiira turi biiti parengta tokiu paciu principu plésti
integruojamy efektoriy skaiciy;

13.5. Platforma turi buti paremta moduline architektiira ir palaikyti integracijg su informacinémis
sistemomis bei jvairiais duomeny $altiniais per standartizuotas dokumentuotas taikomyjy programy
sasajas (angl. Application Programming Interface, API), kurios uZztikrinty vartotojy ir sistemy
autentifikavima, autorizavima bei integraciniy veiksmy registravima;

13.6. Platforma turi automatiskai apskaiciuoti ir atvaizduoti kiekvieno sekamo objekto tapatumo
patikimumo koeficienta, iSreikstg procentine verte (0—100 %), ivertinant skirtingy sensoriy pateikiamy
duomeny tikimybe¢ priklausyti tam paciam fiziniam objektui, uztikrinti objekto judéjimo trajektorijos
atvaizdavima nuo pirminio aptikimo momento per visa skrydj, apjungiant ir suliejant skirtingy sensoriy
duomenis. Taip pat atlikti biisimos trajektorijos prognoze, remiantis objekto judéjimo parametrais ir
sekimo duomenimis;

13.7. Platforma turi automatiSkai sitilyti kiekvieno sekamo objekto klasifikacija pagal visus
prieinamus skirtingy sensoriy duomenis, jskaitant greitj, aukstj, trajektorija, manevravimo
charakteristikas, elektroninius, akustinius, vaizdinius ir kitus prieinamus pozymius, priskiriant objekta
atitinkamai kategorijai ir pateikiant klasifikavimo patikimumo koeficients. Autorizuotas operatorius turi
galéti sistemos pasitlyta klasifikacijg patvirtinti, pakeisti arba atmesti ir objekta klasifikuoti rankiniu
buidu. Operatorius priimti sprendimai turi biiti registruojami ir, juos patvirtinus kaip tinkamus mokymui,
naudojami klasifikavimo algoritmams tobulinti;

13.8. Platforma turi palaikyti operacinio zemélapio atnaujinimg realiuoju laiku arba beveik
realiuoju laiku, kai duomeny atnaujinimo delsa nevir$ija 5 sekundZiy nuo duomeny gavimo is Saltinio;

13.9. Zemélapyije turi biti atvaizduojami objektai pagal STANAG 2019 (galiojanti versija) ir su
jais susijusig informacija, kurig vartotojas galéty modifikuoti ir pritaikyti pagal operacinj poreikj;

13.10. Platforma turi pateikti naudotojams su operacine aplinka susijusig informacija, jskaitant
reljefo, infrastrukttiros ir meteorologinius duomenis pagal integruoty duomeny Saltiniy prieinamuma,

13.11. Platforma turi uztikrinti automatinj ir rankinj objekty rii§iavimg, grésmeés vertinimg ir
prioritety nustatyma pagal konfigiiruojamus kriterijus, jskaitant grésmes lygj, objekto tipa, klasifikavimo
patikimuma, atstumg, greitj, aukst], judéjimo ir prognozuojamg trajektorija, artéjimg prie saugomy
objekty ar teritorijy ir operacing svarba. Autorizuotas operatorius turi galéti rankiniu biidu nustatyti ar
pakeisti objekto riisj, grésmés lygj ir prioritetg. Tokie operatoriaus sprendimai turi biiti registruojami ir,
juos patvirtinus kaip tinkamus mokymui, naudojami automatiniams klasifikavimo ir grésmeés vertinimo
algoritmams tobulinti;

13.12. Platformoje turi biiti funkcija sensoriy, kuriy iSduodamy duomeny negalima konvertuoti
] vieningg formatg, duomeny stebéjimui, analizei ir atvaizdavimui galutiniam vartotojui pagal suteiktas
teises;

13.13. Platforma privalo realiuoju laiku (angl. in real-time) priimti, dekoduoti, koreliuoti ir
atvaizduoti ne maziau kaip 1000 aktyviy antropogeninés kilmés oro erdvés objekty (taikiniy / seky) vienu
metu, nevirSydama nustatyty vélavimo ir techninés jrangos iStekliy riby. Nurodytas 1000 aktyviy
antropogeningés kilmés oro erdvés objekty skaicius yra minimalus sistemos nasumo reikalavimas ir negali
bati laikomas maksimaliu sistemos architekttriniu ar licenciniu apribojimu;

13.14. Platforma, atlikdama objekto identifikavima, privalo pateikti patikimumo koeficienta
(procentine iSraiSka) ir uztikrinti, kad klaidingy teigiamy atpazinimy (angl. False Positive) daznis
nevirSyty 5 %, naudojant jvairiarusius (akustinius, vaizdo, radijo daznio, radiolokacinius ir pan.) sensoriy
duomenis;

13.15. Platforma privalo uztikrinti, kad laikas nuo pirminio objekto uzfiksavimo sensoriuje iki
patvirtintos atzymos (stabilaus sisteminio pédsako) ir jo jud¢jimo trajektorijos sudarymo platformoje



nevirSyty 2 sekundziy, o objekto grésmeés vertinimas biity koreliuojamas su tikétina objekto skrydzio
trukme fiksuojanciy sensoriy matomumo ribose ir vertinamoje zonoje esancio efektoriaus veiksmingu
efekto nuotoliu;

13.16. Platforma privalo uztikrinti, kad objekto priskyrimo objekty kategorijai (paukstis /
balionas / debesy / bepilotis orlaivis ir pan.) laikas turi buti pasiekiamas uztikrinant nustatyta pasitikéjimo
slenkst] ir nevirSijant maksimalios klaidingy teigiamy (angl. False Positive) ribos, iSnaudojant
jvairiarii$ius (akustinius, vaizdo, radijo daznio, radiolokacinius ir pan.) sensoriy duomenis;

13.17. Platforma turi gebéti realivoju laiku automatiskai aptikti, identifikuoti ir klasifikuoti
gamtinés bei biologinés kilmés objektus (trikdzius) ir taikyti dinaminj jy slopinima (angl. Clutter
Mitigation / Suppression) uZztikrinant, kad Sie objektai neperkrauty operatoriaus sasajos, taciau iSlikty
sistemos atmintyje tolimesnei analizei;

13.18. Platforma privalo automatiSkai apdoroti, sinchronizuoti ir sulieti i§ skirtingy Saltiniy
gaunamus telemetrijos duomenis, identifikuoti dubliuojamus jraSus ir pasalinti sensorines paklaidas.
Skirtingiems sensoriams aptikus ta pati fizinj objekta, sistema turi koreliuoti duomenis ir, pasiekus
nustatyta patikimumo slenkstj, iSlaikyti vieng sisteminj objekto identifikatoriy bei vientisg sekimo
istorija.

13.19. Kiekvienam MOGS suformuotam fiziniam oro erdvés objektui turi bati suteiktas
vieningas sisteminis identifikatorius. Objekto identifikatorius ir jo istorija turi biti i§laikomi perduodant
sekima tarp skirtingy sensoriy, objektui pereinant tarp operaciniy rajony, laikinai praradus dalies sensoriy
kontaktg ir kei¢iantis pagrindiniam objekta sekan¢iam sensoriui.

III. VALSTYBES UZSAKYMO ETAPAI

14. Valstybés uzsakymas jgyvendinamas 3 etapais:

14.1. I etapo rezultatas (iki 2 mén.) — veikiantis prototipas apimantis duomeny perdavimo bei
duomeny apdorojimo platformy sukiirimg ir sprendimo perdavimas efektoriams per duomeny
atvaizdavimo platforma. Prototipe turi biiti ne maziau kaip 5 integruoti skirtingo tipo sensoriais.
Nurodytas ne maziau kaip 5 skirtingy tipy sensoriy skaicius yra prototipo integravimo ir veikimo
demonstravimo kriterijus ir negali biiti laikomas maksimaliu sistemoje integruojamy sensoriy skaic¢iumi;

14.2.  1I etapo rezultatas (iki 6 mén.) — MOGS veikianti kaip savarankiska sistema, kurioje
integruoti valdomi sensoriai ir efektoriai (nacionalinis lygmuo). Siame etape turi buti realizuotas
centralizuotas sensoriy ir efektoriy registrai, nacionalinio lygmens bendro oro situacijos vaizdo
formavimas ir centralizuotai konfigiiruojamy operaciniy rajony funkcionalumas, jskaitant
duomeny/sprendimo perdavimas atitinkamo operacinio rajono vadovavimo elementui ir nenutriilkstamas
objekty sekimo perdavimas tarp operaciniy rajony;

14.3.  III etapo rezultatas (iki 12 mén.) — MOGS integravimas su OESKS, bei su Sgjungininky
duomeny perdavimo platformomis. Galutinis MOGS rezultatas turi iSlaikyti atvirg ir dokumentuota
architektiirg sensoriy ir efektoriy integravimui, nereikalaujant keisti pagrindinés MOGS architektiiros ir
duomeny modelio.

15. Valstybés uzsakymo vykdymo metu periodiSkai turés bati pademonstruoti tarpiniai
rezultatai.

IV. KOMPLEKTACIA
16. Galutiné MOGS sistemos komplektacija ir jos sudedamyjy daliy apimtis bus patikslinta,

jvertinus konsultacijy su pramonés atstovais rezultatus ir rinkoje prieinamus techninius sprendinius.
Tikslis galutinés jrangos kiekiai Siame etape nenustatomi, kadangi sistema projektuojama kaip atviros ir



modulinés architektiiros, sudarant galimybe ja nuosekliai plésti vertikaliai, didinant atskiry komponenty
pajégumg, ir horizontaliai, prijungiant papildomus komponentus, platformas ar funkcinius modulius.
MOGS architekttroje ir programinés jrangos licencijavime neturi biiti nustatyti fiksuoti maksimaliis
integruojamy sensoriy, operaciniy rajony ar integruojamy efektoriy skaiCiaus apribojimai; sistemos
pajégumas turi buti didinamas pridedant reikalingus techninius ir programinius iSteklius, nekeiciant
pagrindinés architektiiros.

17. Dalyvis atsako uz techninés ir programinés jrangos reikalingos projektui jgyvendinti
pateikima.

V. GARANTINIS LAIKOTARPIS

18. Isigytai jrangai turi buti suteiktas ne maziau kaip 24 ménesiy garantinis laikotarpis,
skai¢iuojamas nuo pirkéjo ir pardavéjo priémimo — perdavimo akto pasiraS§ymo datos.

19. Dalyvis atsako uz MOGS priezitirg bei palaikyma (angl. SLA) ne maziau kaip 24 ménesiy
laikotarpiui nuo pirkéjo ir pardavéjo priémimo — perdavimo akto pasiraSymo datos.




